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UHXKeHepOoR-NMPNAKTUKOR, CTY/1eH

pcanbHbli MexaHnsm (UM) npegHasHaveH gnsa moaenmposaHus
MX N NPOCTPAHCTBEHHbIX MEXaHUYECKUX CUCTEM.

M 3KpaHa nporpaMmbl BBOAA AaHHbIX Mporpamma opueHTUpOBaHa Ha
0B ¥ NpenogasaTteneil By30B, BCEX, KTO CTa/IKMBAETCA ¢ Npobiemamu

nccneaoBaHUA AMHAMMYECKOro noseaeHmnAa MalnH M MexaHU3mMoB. MexaHM3Mbl ONMUCbIBAOTCA KaK
CNCTeMbl TBEPADbIX Ten, WapHUPOB U CUNTOBbIX 371EMEHTOB.

MoaaepsKMBaeTca HENOCPeACTBEHHAA aHMMaLMA ABUMKEHMA Ballle moaenu B npouecce pacyera. Ans

aHa/M3a AO0CTYMHbI NPaKTUYECKM BCe He0bX0AMMble BEMYMHbBI: KOOPAMHATLI, CKOPOCTU, YCKOPEHUA,
CUAbI PEaKLUNIA B LUAPHUPAX, YCUAUA B NPYKUHAX U T.A.

Pa3BuTbIN MOCTNPOLLECCOP: IMHENHbIA aHaNN3, CTaTUCTUYECKMIA aHan3, MHOFOBapMaHTHbIE pacyeTsl,
3KCMOPT Pe3yNbTaToB. ITO 3GPEKTUBHbIN UHCTPYMEHT A8 MOAENUPOBAHMUA AMHAMMKN Pa3ANUYHBIX
MaLUNH M MEXaHU3MOB: KOCMUYECKMUX KOHCTPYKLMI, pOBOTOB M MaHMUNYNATOPOB, *Keae3HOA0POKHbIX

3KMnaxemn, aBTomobunen, kabenei 1 1.4. PelleHne npamon n 06paTHOM 33434 KUHEMATUKU U

OANHAMUKM.

UM BKatovaeT B ceba A4po M pag AONOAHUTENbHbBIX MOAYNEN, paclMpAOLWNX QYHKLMOHANbHOCTb AA4pa:
aBToMobUNbHbIN moaynb (UM Automotive), x)enesHoaopoHbiii moaynb (UM Loco), moaynb
MOAEeNnpoBaHMA ryceHMUHbIX mawnH (UM Tracked Vehicle), moaynbs nmnopta 13 CAD nporpamm (UM
CAD Interfaces), moaynb mogennposaHua ynpyrux ten (UM FEM), moaynb MHOroBapuaHTHbIX pacyeTos

n ontummnsaumm UM Experiment

s, moaynb cBasu ¢ Matlab/Simulink UM Control n apyrue.

[Ons o3HakomieHMA ckavaiiTe UM 9 ¢ 6ecnnatHol NpobHOM AnLEeH3nen Ha oaMH MecAl, 34eCh.
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Mbl npegnaraem pasanyHble BapMaHTbl NpruobpeTeHna AN apeHabl NPorpammMHOro obecneyeHmna Ha
6a3e UM, a TaKKe ycayru no obyyeHuto 1 NnpoBeaeHuIo ccaesoBaHnii B 061actv moaenmpoBaHus
OANHAMMKM MeXaHnYecknx cuctem. CTyaeHTam M HayuyHbIM COTPYAHMKaM NpeaocTaBaaioTca
6ecnnaTHble MLEH3UN Ha BpemA yuyebbl UM BbINOHEHUA HAYyUYHbIX paborT.

http://www.umlab.ru/pages/index.php?id=1

Mocne ycTaHoBKM nporpamma 6yaet paboTatb B TedeHne ogHoro mecsua. CTyaeHTam u
acnupaHTam no 3anpocy npegocrtaBnsetca 6ecnnatHaa obpasoBaTenbHas NMLUEH3NA CPOKOM
Ha 6 mecsaues. [1na 3Toro ¢ nomMowWwbo Auanora pernctpauuu B nporpammax UM Input nnu
UM Simulation co3paunte chaunn-3anpoc (Momowwb/O nporpamme/Pernctpauums) u
oTrnpaBbTe ero Ha agpec registration@universalmechanism.com. K 3anpocy nuueH3um

NnpUNoXunTe KON CtygeH4Y

ecKoro ounera.



