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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 Является освоение функционирования существующих систем диспетчерского управления, принципов работы

основных узлов СДУ, техническими особенностями узлов СДУ, изучение микропроцессорных СДУ

эксплуатируемых на железнодорожном транспорте. Данная дисциплина формирует у студента навыки работы на

микропроцессорных системах диспетчерской централизации и их технических особенностях.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.ДВ.03.02

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-1 Способен выполнять работы по проектированию, монтажу, техническому обслуживанию, ремонту, реконструкции и

модернизации оборудования, устройств и систем ЖАТ

ПК-1.5 Выполняет измерения параметров устройств ЖАТ, использует специализированное программное обеспечение и

автоматизированные рабочие места

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 Типовые технические решения для надежности функционирования каналообразующей аппаратуры.

3.1.2 Типовые технические решения для надежности функционирования устройств и узлов систем диспетчерской

централизации

3.1.3 и каналообразующей аппаратуры

3.1.4 Работу микроэлектронных систем, настройку, регулировку устройств и узлов систем ДЦ.

3.1.5 Методы анализа работы устройств и узлов, при неисправностях оборудования, практические навыки по

безопасному восстановлению устройств при отказах, основы построения и проектирования безопасных систем

диспетчерской  централизации.

3.2 Уметь:

3.2.1 Осуществлять выбор инструментальных средств для настройки и ремонта каналообразующей аппаратуры.

3.2.2 Осуществлять выбор инструментальных средств для работы и надежного функционирования, в соответствии с

поставленной задачей, анализировать результаты отсчетов и обосновывать полученные выводы

3.2.3 Анализировать работу систем, производить монтаж, настройку, регулирование, налаживание аппаратуры,

конструировать  отдельные элементы и узлы систем диспетчерской централизации.

3.2.4 Анализировать работу устройств и узлов, выявлять неисправности в аппаратуре, устранять неисправности при

отказах, проектировать отдельные элементы и узлы систем диспетчерской централизации.

3.3 Владеть:

3.3.1 Навыками обслуживания каналообразующих устройств с использованием вычислительной техники.

3.3.2 Методами и способами диагностики, поиска и устранения отказов устройств, методами технического

обслуживания и ремонта устройств диспетчерской централизации.

3.3.3 Методикой обеспечения безотказной работы, методами регулирования и налаживания, методами конструирования

отдельных элементов и узлов систем диспетчерской централизации

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЧасовСеместр

/ Курс

Код

занятия

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Диспетчерское управление на железнодорожном транспорте

1.1 Диспетчерское управление движением поездов. Структура диспетчерских

систем.  /Лек/

14

1.2 Основные этапы развития устройств диспетчерского управления.

Перспективы их развития /Ср/

24

Раздел 2. Основы построения систем диспетчерского управления

2.1 Понятия о кодовых системах централизации. Виды кодовых

централизации (диспетчерская, станционно-кодовая), их назначение.  /Лек/

24

2.2

2.2 Методы избирания и импульсные признаки, применяемые в кодовых

системах /Лек/

24

2.3 Емкость систем. Защита от искажений приказов /Лек/ 24

2.4 Распределители и генераторы импульсов /Лек/ 14
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2.5 Способы передачи телемеханических сигналов. / /Ср/ 64

2.6 Способы анализа телемеханических сигналов /Ср/ 64

2.7 Схемы передачи сигналов телеуправления ТУ.  /Ср/ 64

2.8 Схемы приема сигналов телеуправления ТУ. /Ср/ 64

2.9 Схемы передачи и приема сигналов ТС /Ср/ 64

2.10 Исследование структурной схемы аппаратуры центрального

поста участвующей в передаче приказов телеуправления /Лаб/

44 Практическая

подготовка

2.11 Коммутатор рабочих мест ДЦ /Ср/ 64

2.12 Исследование схемы разделителя фаз центрального поста ДЦ.  /Ср/ 64

2.13 Схема генератора центрального поста /Ср/ 44

2.14 Шифраторы импульсных признаков.  /Ср/ 44

2.15 Шифраторы комбинаций /Ср/ 64

2.16 Дешифраторы импульсных признаков /Ср/ 64

2.17 Дешифраторы комбинаций /Ср/ 64

2.18 Схемы выделения каналов в СДУ /Ср/ 54

Раздел 3. Самостоятельная работа

3.1 Подготовка к лекционным занятиям /Ср/ 44

3.2 Подготовка к лабораторным занятиям /Ср/ 44

3.3 Выполнение контрольной работы /Ср/ 8,64

Раздел 4. Контактные часы на аттестацию

4.1 Зачет /КЭ/ 0,154

4.2 Зашита контрольной работы /КА/ 0,44

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к

рабочей программе дисциплины.

Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания,

распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и

доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии.

Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля) в рамках контактной

работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля может использоваться

ЭИОС.

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.1 Д. В. Гавзов [и др.]. Системы диспетчерской централизации: учеб. для вузов

ж.-д. трансп.

М.:

Маршрут,

ЭБС

«Лань».,

2002,
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Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.2 Лавренюк И.В.,

Шутов И.Н.,

Конограй О.А.

Автоматизированные системы управления на

железнодорожном транспорте: учеб. пособие

Москва:

ФГБУ

ДПО

«Учебно-

методиче

ский

центр по

образован

ию на

железнод

орожном

транспор

те», 2017

https://umczdt.ru/books/44/18669/

6.1.2. Дополнительная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л2.1 Д. В. Гавзов, О. К.

Дрейман, В. А.

Кононов, А. Б.

Никитин

Системы диспетчерской централизации: учебник для

студ. вузов ж. д. трансп.

Москва :

Маршрут,

2002,

2002

https://umczdt.ru/books/40/225875/

Л2.2 В. В. Сапожников Автоматика и телемеханика на железнодорожном

транспорте : учеб. пособие для вузов / доп. ФАЖТ

М. : УМЦ

по

образов.

на ж.-д.

трансп.,

ЭБС

«Лань».,

2011,

https://e.lanbook.com/book/4187

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине

(модулю)

6.2.1.1  Пакет Microsoft Office

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем

6.2.2.1 База данных Росстандарта – https://www.gost.ru/portal/gost/

6.2.2.2 База данных Государственных стандартов: http://gostexpert.ru/

6.2.2.3 База данных «Железнодорожные перевозки» - https://cargo-report.info/

6.2.2.4 Информационно справочная система Консультант плюс http://www.consultant.ru

6.2.2.5 Информационно правовой портал Гарант http://www.garant.ru

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, укомплектованные специализированной мебелью

и

7.2 техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование для предоставления учебной информации

7.3 большой аудитории и/или звукоусиливающее оборудование (стационарное или переносное).

7.4 Помещения для самостоятельной работы, оснащенные компьютерной техникой с возможностью подключения к

7.5 сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета.

7.6 Помещения для самостоятельной работы, оснащенные компьютерной техникой с возможностью подключения к

7.7 сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета.

7.8 Помещения для хранения и профилактического обслуживания учебного оборудования

7.9 Лаборатории, оснащенные специальным лабораторным оборудованием: Стенд системы ДЦ "ДИАЛОГ"


